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由Dynamixel PRO舵机构成的六自由度机械手臂

模块化设计,易于维护

适用于中小型作业的负载
   ROBOTIS Manipulator-H: 3 kg

   ROBOTIS Manipulator-L: 1 kg

轻量化设计,便于放置
   ROBOTIS Manipulator-H: 5.5 kg

   ROBOTIS Manipulator-L: 4.5 kg

活动范围宽阔
   ROBOTIS Manipulator-H:645 mm

   ROBOTIS Manipulator-L:633 mm

高精度反复作业能力
   ROBOTIS Manipulator-H:0.05 mm

   ROBOTIS Manipulator-L:0.1 mm

USB接口,RS-485通信

提供Robotis机械臂SDK,便于编写程序
(提供正/逆运动学、梯形速度控制的模型)

产品特点

多用途普及型
Robotis机械手臂

Manipulator

®
武汉京天电器有限公司



Manipulator-H
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指标类型 参数

自由度 6

负载（kg） 3

重复定位精度（mm） 0.05

速度（每关节，*/s） 180

重量（kg） 5.5

延展范围（mm） 645

额定电压（VDC） 24

通讯 RS-485（多点总线）

电力（关节）

200W：2个

100W：2个

20W：2个

软件 专用软件SDK

Manipulator-L

指标类型 参数

自由度 6

负载（kg） 1

重复定位精度（mm） 0.1

速度（每关节，*/s） 120

重量（kg） 4.5

延展范围（mm） 633

额定电压（VDC） 24

通讯 RS-485（多点总线）

电力（关节）

50W ：3个

30W ：1个

10W：2个

软件 专用软件SDK

Payload:3kg

Model:H54-200-S500-R

Twist Cap

Motor Output:200W

Model:H42-20-S300-R
Motor Output:20W

Model:H54-100-S500-R
Motor Output:100W

Payload:1kg

Model:L54-50-S500-R

Twist Cap

Motor Output:50W

Model:L42-10-S300-R
Motor Output:10W

Model:L54-30-S500-R
Motor Output:30W

Model:L54-50-S500-R
Motor Output:50W
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