
青龙 2 号
6轴全力控协作机械臂实训平台

安全协作性高

青龙2号协作机械臂实验台选用的
ABB最新款协作式机器人，共有6
个关节，每个关节都配备了扭矩传
感器，具有出众的功率和力限制性
能。采用圆形几何结构，无夹压点

。安全性能通过PLd及Cat 3认证

。一旦感知到与操作人员之间的意

外接触，就会立即停止运行。

易于设置，操作便捷

青龙2号协作机械臂实验台支持机
器人示教器进行在线示教编程、离
线脚本编程、以及ROS驱动控制编
程。支持C++、python编程语言。
机身配置快捷按钮交互性更强，可
在机器人任意位置进行引导式编程
。可使用Wizard简易编程软件，
ABB示教器安装有SafeMove配置
应用程序。

速度更快，效率更高

青龙2号协作机械臂实验台的最大
工具中心点（TCP）速度最高可达
每秒2.2米，比同级别协作机械臂
速度更快，因此在相同时间内完成
的工作量也更多。工作范围可达
950mm，比同级别（5公斤负载
）协作机器人增加12%。由
OmniCore控制器驱动，具有一流
的运动控制能力。

使用柳树车库青龙2号的高校用户
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技术规格

远程云操控

cc

RobotStudio数字孪生（选配）  AR Viewer（选配）JingTianCloud京天云（选配）
      提供校园网云技术，实现了与校内各
地的老师和同学的实时协作。

     一流的虚拟控制器，提供50个数字
仿真节点，轻松匹配数字世界和现实。

      在移动设备上随时随地可视化AR中
的机器人解决方案。
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